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Ogretim Uyesi

Bitirme Projesi Konulari

Prof. Dr. Ahmet
ALTUNCU

OPT1SYSTEM yazilim ile 4 kanalli WDM system tasarimi ve performans analizi

OPT1SYSTEM yazilimi ile GPON system tasarimi ve performans analizi

OPT1SYSTEM yazilimu ile FSO system tasarimi ve performans analizi

Optik Zaman Eksenli Yansima Olger (OTDR) ile fiber optik link karakterizasyonu

Kablosuz haberlesme platformlar: ile ( WiFi, Zigbee, Lora vb.) IOT Uygulamalar:

Gelistirme kartlar1 ile (Ardunio, ST, Raspberry vb.) sayisal haberlesme hat kodlarinin (RZ,
NRZ, Manchester, Duobinary vb.) iiretimi ve exp-board ¢alismasi

Gelistirme kartlar1 ile (Ardunio, ST, Raspberry vb.) sayisal tasiyicili modiilasyon
sinyallerinin (ASK, FSK, PSK, QPSK, 4PSK vb.) tiretimi exp-board ¢aligmasi

Kablolu haberlesme platformlar: ile ( RS232, CAN BUS, Fiber Optik vb.) 10T sistem
tasarim

Goriuniir Isikla haberlesme (VLC) sistemi tasarimi

Lidar Gelistirme Calismasi

Prof. Dr. fsmail
KOYUNCU

FPGA tabanli sistem tasarimlari

Goriuntii isleme uygulamalar:

ARM ve Raspery Pi ile gesitli uygulamalar

Sayisal Platformlar ile Sistem tasarimlar:

Python ile Gergek zamanli uygulamalar

Dog. Dr. Tolga
OZER

Veri toplama, kontrol kart: tasarimi ve uygulamalari

Motor siirticii devresi tasarimi ve uygulamalari, Elektrikli ara¢ uygulamalar

Inverter, DC-DC konverter, dogrultucu tasarimi ve uygulamalar:

Batarya yonetim sistemi ve CAN bus tabanli uygulamalar

Yapay zeka, goriintii isleme ve robotik tabanl: uygulamalar

Dr. Ogr. Uyesi
Ahmet KAYSAL

Yenilenebilir enerji sistemleri

Kontrol sistemleri iizerine deneysel ¢alismalar

Mikro sebeke ve akilli sebeke uygulamalar

DC/DC ve DC/AC doniistiiriicti tasarimlari

Robotik sistemler

Elektrikli arag sarj tiniteleri, ara¢ kontrol sistemleri, batarya yonetim sistemleri

Yapay zeka tabanl sistemler

Motor strucu tasarimlari

Dr. Ogr. Uyesi
Fevkani YILDIZ

Giines panellerinin analizi ve A.N.S. kampiisti igin teorik gii¢ hesabi

Fotodedektor akim-voltaj karakterizasyonu igin iki uglu prob istasyonu ve arayiizii gelistirme

Giines pili performans analizi

Manyetik alan algilayicis: gelistirme

Mikrodalga goriintiilleme sistemi

Dr. M. Mustafa KELEK

Robotik Uygulamalar

Mobil Robotlar

Goriintii isleme uygulamalari

GOmilu Sistemler

Drone kontrolii ve nesne tespiti

Gazebo simiilasyon programi




