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PROGRAMININ AMACI

Elektrik-Elektronik Miihendisligi ogrencileri ve mezunlarinin, elektrik ve

é” elektronik alanlarinda temel mithendislik ve mesleki birikimi olan, tilkenin
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onemli kurum ve firmalarinda ¢alisma imkani bulabilen, lisansiistii 6grenim
ve/veya Ar-Ge c¢alismasi yapabilecek, yeni alanlarda problemlere ¢6ziim
tiretebilecek birikime sahip bireyler olmasi amaglanmaktadir. Bu amagla
disiplinli ve takim c¢alismalarina uyum saglayabilen, sosyal sorumluluk ve
mesleki etik duygusuna sahip, Ozgliven sahibi ve girisimci miithendisler

Prof. Dr. ismail KOYUNCU  Prof. Dr. Hasan Cimen Prof. Dr. Ridvan UNAL Prof. Dr. Ahmet yetlstll‘llmektedlr.

ALTUNCU . . . . .o .
m ELEKTRIK ELEKTRONIK MUHENDISLIGI CALISMA ALANLARI
- =

Elektronik Kart Tasarim ve Uretimi
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Enerji Uretim, Dagitim ve Yonetimi
Elektrik Makineleri Imalat
Bina Otomasyon Sistemler1
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Endiistriyel Otomasyon ve Kontrol
‘1"‘ "’* Olg¢me ve Kalibrasyon
“ Kablolu-Kablosuz Haberlesme Sistemleri

Gomulu Sistem Yazilimi ve Tasarimi

Dr. Ogr. Uyesi Fevkani Yildiz Dr. Ogr. Uyesi M. Mustafa KELEK Ars. Gor. Atakan OZTURK ~ Ars. Gor. Feyza Nur YESIL Otomotiv’ HavaClllk ve Gemi Endﬁstrisi
Savunma Sanayi
LABORATUVARLAR Biyomedikal Cihaz Tasarim ve Pazarlama

Telekomiinikasyon Sistemleri

Elektronik Ev Aletler1 Endiistrisi

Ulasim ve Sinyalizasyon Sektoru

Yenilenebilir Enerji Sistemleri

Robotik ve Mekatronik Sistemler

Yari Iletken ve Cip (Mikroelektronik) Tasarimi
Sinyal ve Goriintii Isleme

Giig Elektronigi Laboratuvari Telekomiinikasyon Laboratuvari Uzay \%& Uydu Teknolojileri
Yapay Zeka ve Donanim Entegrasyonu
Endiistriyel Siber Giivenlik

Boliim Ogretim Uyelerinin Yiiriittiigii Lisans Projeleri ) @
TUBITAK

Proje Kodu Konu

Enerji Sistemleri Laboratuvari Elektik Makinalar1 Laboratuvari

Tam kopriit DC-DC doniistiiriicii; Akall sebeke

TUBITAK 2209-A e e
dontstiiriicti

Si1/SiC MOSFET’lerin BLDC motor surtucusundeki

TUBITAK 2209-A
performansi

TUBITAK 2209-A FPGA Uzerinde Derin Ogrenme Tabanli Nesne Tanima

TUBITAK 2209-A Swerve Suirme Teknigi Tabanli Robotik Hareket Sistemi

: Deri Lezyonlarmi Derin Ogrenme Tabanl 1yi veya
TUBITAK 2209-A Koti Huylu Olarak Gergek Zamanli Siniflandirilmasi

Temel Elektronik Laboratuvari
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